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Dieser international Recherchenbericht wurde von der International Recherche nbehdrde erstellt und wird dem Anmelder gemaR 
Artikel 1 8 ubermittelt. Eine Kopie wird dem International Buro ubermittelt. 

Dieser internationale Recherchenbericht umfaRt insgesamt _3 Blatter. 

[X~| Daruber hinaus liegt ihm jeweils eine Kopie der in diesem Bericnt genannten Unterlagen zum Stand der Technik bei. 



1 . Grundlage des Berichts 

a 



Hinsichtlich der Sprache ist die internationale Recherche auf der Grundlage der internationalen Anmeldung in der Sprache 
durchgefiihrt worden, in der sie eingereicht wurde, sofern unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. 



□ 



2. 
3. 



Die internationale Recherche ist auf der Grundlage einer bei der Behorde eingereichten Ubersetzung der internationalen 
Anmeldung (Regel 23.1 b)) durchgefiihrt worden. 

Hinsichtlich der in der internationalen Anmeldung offenbarten Nucleotide und/oder Aminosauresequenz ist die internationale 
Recherche auf der Grundlage des Sequenzprotokolls durchgefuhrt worden, das 
f_J in der internationalen Anmeldung in Schriflicher Form enthalten ist. 

zusammen mit der internationalen Anmeldung in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 
bei der Behorde nachtraglich in schriftlicher Form eingereicht worden ist. 
bei der Behorde nachtraglich in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 

Die Erklarung, daf3 das nachtraglich eingereichte schriftliche Sequenzprotokoll nicht uber den Offenbarungsgehalt der 
internationalen Anmeldung im Anmeldezeitpunkt hinausgeht, wurde vorgelegt. 

Die Erklarung, daR die in computerlesbarer Form erfaGten Informationen dem schriftlichen Sequenzprotokoll entsprechen, 
wurde vorgelegt. 

Bestimmte Anspruche haben sich als nicht recherchierbar erwiesen (siehe Feld I). 
Mangelnde Einheitiichkeit der Erfindung (siehe Feld II). 



□ 
□ 
□ 
□ 

□ 

□ 
□ 



Hinsichtlich der Bezeichnung der Erfindung 

|~X~| wird der vom Anmelder eingereichte Wortlaut genehmigt. 
| | wurde der Wortlaut von der Behorde wie folgt festgesetzt: 



Hinsichtlich der Zusammenfassung 

| | wird der vom Anmelder eingereichte Wortlaut genehmigt. 

wurde der Wortlaut nach Regel 38.2b) in der in Feld III angegebenen Fassung von der Behorde festgesetzt. Der 
|a| Anmelder kann der Behdrde innerhalb eines Monats nach dem Datum der Absendung dieses internationalen 

Recherchenberichts eine Stellungnahme vorlegen. 

Folgende Abbildung der Zeichnungen ist mit der Zusammenfassung zu veroffentlichen: Abb. Nr. _] 



| | wie vom Anmelder vorgeschlagen Q keine der Abb. 

[_ J weil der Anmelder selbst keine Abbildung vorgeschlagen hat. 
[ J weil diese Abbildung die Erfindung besser kennzeichnet. 
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Feld HI 



WORTLAUT DER ZUSAMMENFASSUNG (Fortsetzung v n Punkt 5 auf Blatt 1) 



Bei einem Scheibenwischerantrieb mit einer schwenkbar gelagerten 
Antriebswelle, einer fest mit dieser verbundenen Antriebsschwinge (10) , 
einer Koppelschwinge (14) , die mit der Antriebsschwinge durch ein 
Antriebsgelenk (16) verbunden ist, einer Stutzschwinge (18) , die mit 
der Koppelschwinge (14) durch ein Stutzgelenk (2 0) verbunden und durch 
ein Blindgelenk (22) gelagert ist, einem Scheibenwischerarm (26) , der 
mit der Koppelschwinge durch ein Gelenk (28) verbunden ist, einer 
Andruckfeder (30) , die den Scheibenwischerarm relativ zur 
Koppelschwinge beauf schlagt , und einem Ausgleichsgelenk (24) , das an 
einer der Schwingen angeordnet ist, sollen die von der Andruckfeder 
erzeugten Kippmomente verringert werden. Zu diesem Zweck ist an dem 
Ausgleichsgelenk eine Ausgleichsf eder (34) vorgesehen. 
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(54) Title: WINDSCREEN WIPER DRIVE 



(54) Bezeichnung: SCHEIBENWISCHERANTRIEB 



if 



oo 
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(57) Abstract: The invention relates to a windscreen wiper drive comprising a pivotably mounted driveshaft, a drive rocker (10) 
fixed to the above, a connecting rocker (14), connected to the drive rocker by means of a drive link (16), a support rocker (18) 
connected to the connecting rocker (14) by means of a support joint (20) and mounted on a blind joint (22), a windscreen wiper arm 
(26), connected to the connecting rocker by a joint (28), a pressure spring (30). to maintain the wiper arm in position, relative to the 
coupling arm and a balance joint (24), arranged on one of the rockers. The aim of the invention is to reduce the pitching moment 
generated by the pressure spring. Said aim is achieved whereby a balance spring (34) is provided on the balance joint. 

[Fortsetzung auf der nachsten Seite] 



WO 01/68423 Al ■■gjMjj!! 



Veroffentlicht: 

— mit internationalem Recherchenbericht 



Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes, und der anderen 
Abhurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on 
Codes and Abbreviations") am Anfangjeder reguiaren Ausgabe 
der PCT-Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Bei einem Scheibenwischerantrieb mit einer schwenkbar gelagerten Antriebswelle, einer fest mit die- 
ser verbundenen Antriebsschwinge (10), einer Koppelschwinge (14), die mit der Antriebsschwinge durch ein Antriebsgelenk (16) 
verbunden ist, einer Stutzsch winge ( 1 8), die mit der Koppelschwinge ( 1 4) durch ein Stutzgelenk (20) verbunden und durch ein Blind- 
gelenk (22) gelagert isu einem Scheibenwischerarm (26), der mit der Koppelschwinge durch ein Gelenk (28) verbunden ist, einer 
Andruckfeder (30), die den Scheibenwischerarm relativ zur Koppelschwinge beaufschlagt, und einem Ausgleichsgelenk (24), das an 
einer der Schwingen angeordnet ist, sollen die von der Andruckfeder erzeugten Kippmomente verringert werden. Zu diesem Zweck 
ist an dem Ausgleichsgelenk eine Ausgleichsfeder (34) vorgesehen. 
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Scheibenwischerantrieb 



10 



Stand der Technik 



Die Erfindung betrifft einen Scheibenwischerantrieb mit einer schwenkbar 
gelagerten Antriebswelle, einer test mit dieser verbundenen Antriebsschwinge, 

15 einer Koppelschwinge, die mit der Antriebsschwinge durch ein Antriebsgelenk 
verbunden ist, einer Stutzschwinge, die mit der Koppelschwinge durch ein 
Stutzgelenk verbunden und durch ein Blindgeienk gelagert ist, einem 
Scheibenwischerarm, der mit der Koppelschwinge durch ein Gelenk verbunden 
ist, einer Andruckfeder, die den Scheibenwischerarm relativ zur Koppel- 

20 schwinge beaufschlagt, und einem Ausgleichsgelenk, das an einer der 
Schwingen angeordnet ist. 



Ein solcher Scheibenwischerantrieb ist aus der EP-A-0 182 123 bekannt. Er 
dient dazu, ein am Scheibenwischerarm befestigtes Scheibenwischerblatt mit 

25 einer hin- und hergehenden Bewegung uber eine zu reinigende Windschutz- 
scheibe zu bewegen. Urn zu verhindern, daft in dem aus Antriebsschwinge, 
Koppelschwinge und Stutzschwinge bestehenden Mechanismus, der auf einem 
Viergelenk-Mechanismus basiert, Verspannungen auftreten konnen, ist das 
Ausgleichsgelenk vorgesehen, das an der Koppelschwinge angeordnet ist und 

30 diese in zwei relativ zueinander bewegbare Abschnitte unterteilt. Der Nachteil 
bei dieser Konstruktion besteht darin, dafl die Andruckfeder ein Kippmoment 
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auf die Koppelschwinge ausubt, das zu erhohten Belastungen der verschie- 
denen Lager fuhrt. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht somit darin, einen Scheibenwischerantrieb 
5 der eingangs genannten Art dahingehend weiterzubilden, dali das von der 
Andruckfeder erzeugte Kippmoment den Betrieb des Scheibenwischerantriebs 
nicht beeintrachtigt. 

Vorteile der Erfindung 

10 

Der Scheibenwischerantrieb mit den Merkmalen des Patentanspruchs 1 hat 
den Vorteil, da(i die Ausgleichsfeder das Kippmoment, das durch die 
Andruckfeder erzeugt wird, ganz Oder zumindest teilweise kompensiert, so daft 
die Lager der Koppelschwinge geringer belastet werden. Somit konnen diese 
15 kleiner dimensioniert werden, und es ergibt sich ein ruckfreier Lauf des 
gesamten Scheibenwischerantriebs. 

Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus den 
Unteranspruchen. 

20 

Zeichnungen 

Die Erfindung wird nachfolgend unter Bezugnahme auf verschiedene 
Ausfuhrungsformen beschrieben, die in den beigefugten Zeichnungen 
25 dargestellt sind. In diesen zeigen: 

- Figur 1 in einer schematischen Ansicht einen Scheibenwischerantrieb gemafi 
einer ersten Ausfuhrungsform der Erfindung; 

30 - Figur 2 in einer perspektivischen Ansicht die Antriebsschwinge, die Sttitz- 
schwinge und die Koppelschwinge des Scheibenwischerantriebs von Figur 1; 
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- Figur 3 in einer schematischen Ansicht einen Scheibenwischerantrieb gemaft 
einer zweiten Ausfuhrungsform der Erfindung; 

5 - Figur 4 in einer perspektivischen Ansicht die Antriebsschwinge, die Stutz- 
schwinge und die Koppelschwinge des Scheibenwischerantriebs von Figur 3; 
und 

- Figur 5 in einer schematischen Ansicht einen Scheibenwischerantrieb gemalJ 
1 0 einer dritten Ausfuhrungsform der Erfindung. 

Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiele 

In Figur 1 ist schematisch ein Scheibenwischerantrieb gemafi einer ersten 
15 Ausfuhrungsform gezeigt. Er enthalt eine Antriebsschwinge 10, die in einem 
Antriebsschwingen-Schwenkgelenk 12 fahrzeugfest gelagert ist. Die 
Antriebsschwinge 10 kann von einem (nicht dargestellten) Scheibenwischer- 
motor in eine hin- und hergehende Bewegung versetzt werden. 

20 Mit der Antriebsschwinge 10 ist eine Koppelschwinge 14 durch ein 
Antriebsgelenk 16 verbunden. Das Antriebsgelenk 16 ist hier als 
Schwenkgeienk ausgebildet. Mit der Koppelschwinge 14 ist eine Stutzschwinge 
1 8 durch ein Stutzgelenk 20 verbunden, das hier als Kugelgelenk ausgebildet 
ist. Die Stutzschwinge 18 ist durch ein Blindgelenk 22, das hier als 

25 Schwenkgeienk ausgebildet ist, fahrzeugfest gelagert. Zwischen dem 
Stutzgelenk 20 und dem Blindgelenk 22 ist die Stutzschwinge 18 mit einem 
Ausgleichsgelenk 24 versehen, dessen Schwenkachse etwa senkrecht zu der 
vom Blindgelenk 22 definierten Schwenkachse ist. Das Ausgleichsgelenk 24 
ermoglicht es, das Stutzgelenk 20 in einer Ebene zu verschwenken, die 

30 definiert ist durch die Schwenkachse des Blindgelenks 22 und das Stutzgelenk 
20. 
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Mit der Koppelschwinge 14 ist in an sich bekannter Weise ein 
Scheibenwischerarm 26 verbunden, wobei ein Scheibenwischerarm- 
Schwenkgelenk 28 und eine Andruckfeder 30 vorgesehen sind, so daft ein am 
5 Scheibenwischerarm 26 angebrachtes Scheibenwischerblatt 32 gegen eine zu 
rejnigende Scheibe beaufschlagt wird. 

Zwischen den beiden Abschnitten der Stutzschwinge, die auf der einen und der 
anderen Seite des Ausgieichsgelenks 24 liegen, wirkt eine Ausgleichsfeder 34, 
10 die als Zugfeder ausgebildet ist. Die Ausgleichsfeder ist so angeordnet und 
dimensioniert, daft sie das Kippmoment, das aufgrund der Ausgleichsfeder und 
des sich an der Scheibe abstutzenden Scheibenwischerblattes 32 auf das 
Antriebsgelenk 16 ausgeubt wird, kompensiert; die Ausgleichsfeder erzeugt 
also eine auf das Stutzgelenk zur Scheibe hin wirkende Kraft. 

15 

Wie in Figur 2 zu sehen ist, ist die Ausgleichsfeder in die Stutzschwinge 
integriert. Die von ihr auf das Stutzgelenk ausgeubte Kraft kann durch den 
Abstand der Wirkungslinie der Ausgleichsfeder von der Achse des 
Ausgieichsgelenks 24 und durch die Federkraft eingestellt werden. 

20 

In den Figuren 3 und 4 ist ein Scheibenwischerantrieb gemaft einer zweiten 
Ausfuhrungsform gezeigt. Fur die aus der ersten Ausfuhrungsform bekannten 
Bauteile werden dieselben Bezugszeichen verwendet, und es wird auf die 
obigen Erlauterungen verwiesen. 

25 

Auch bei der zweiten Ausfuhrungsform handelt es sich urn einen Funfgelenk- 
Mechanismus. Gegenuber der ersten Ausfuhrungsform ist allerdings die 
Anordnung der Gelenke fur die Antriebsschwinge und die Stutzschwinge 
vertauscht: es ist also das Stutzgelenk 20 als Schwenkgelenk ausgefuhrt, 
30 wahrend das Antriebsgelenk 16 nunmehr ein Kugelgelenk ist. Auch ist 
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nunmehr die Antriebsschwinge rnit der Ausgleichsgelenk 24 und der 
Ausgleichsfeder 34 versehen. 

In Figur 5 ist ein Scheibenwischerantrieb gemafi einer dritten Ausfuhrungsform 
5 gezeigt. Auch hier werden fur die Bauelemente, die von den vorangegangenen 
Ausfuhrungsformen bekannt sind, dieselben Bezugszeichen verwendet, und es 
wird auf die obigen Erlauterungen verwiesen. 

Irn Unterschied zu den ersten beiden Ausfuhrungsformen ist bei der dritten 
10 Ausfuhrungsform die Koppelschwinge mit dem Ausgleichsgelenk 24 und der 
Ausgleichsfeder 34 versehen, so dafi unmittelbar das Stutzgelenk von dem 
Kippmoment entlastet wird, das von der Andruckfeder erzeugt wird. 
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Bezugszeichenliste 

10: Antriebsschwinge 

12: Antriebsschwingen-Schwenkgelenk 

14: Koppelschwinge 
5 16: Antriebsgelenk 

18: Stutzschwinge 

20: Stutzgelenk 

22: Blindgelenk 

24: Ausgieichsgelenk 
10 26: Scheibenwischerarm 

28: Scheibenwischerarm-Schwenkgelenk 

30: Andruckfeder 

32: Schweibenwischerblatt 

34: Ausgleichsfeder 

15 
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5 Patentanspruche 

1. Scheibenwischerantrieb mit einer schwenkbar gelagerten Antriebswelle, 
einer fest mit dieser verbundenen Antriebsschwinge (10), einer 
Koppelschwinge (14), die mit der Antriebsschwinge durch ein Antriebsgelenk 

10 (16) verbunden ist, einer Stutzschwinge (18), die mit der Koppelschwinge 
(14) durch ein Stutzgelenk (20) verbunden und durch ein Blindgelenk (22) 
gelagert ist, einem Scheibenwischerarm (26), der mit der Koppelschwinge 
durch ein Gelenk (28) verbunden ist, einer Andruckfeder (30), die den 
Scheibenwischerarm relativ zur Koppelschwinge beaufschlagt, und einem 

15 Ausgleichsgelenk (24), das ein einer der Schwingen angeordnet ist, dadurch 
gekennzeichnet, dali an dem Ausgleichsgelenk eine Ausgleichsfeder (34) 
vorgesehen ist. 

2. Scheibenwischerantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da& das 
20 Antriebsgelenk (16) ein Kugelgelenk ist, dali das Blindgelenk (22) und das 

Stutzgelenk (20) jeweils ein Schwenkgelenk sind und daf3 das 
Ausgleichsgelenk (24) und die Ausgleichsfeder (34) an der Koppelschwinge 
(14) angebracht sind. 

25 3. Scheibenwischerantrieb nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dafc das 
Antriebsgelenk (16) ein Kugelgelenk ist, daft das Blindgelenk (22) und das 
Stutzgelenk (20) ein Schwenkgelenk sind und daB das Ausgleichsgelenk 
(24) und die Ausgleichsfeder (34) an der Antriebsschwinge (10) angebracht 
sind. 
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4. Scheibenwischerantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dali das 
Antriebsgelenk (16) und das Blindgeienk (22) ein Schwenkgelenk sind, daft 
das Stutzgelenk (20) ein Kugelgelenk ist und daft das Ausgleichsgelenk (24) 
und die Ausgleichsfeder (34) an der Stutzschwinge (18) angebracht sind. 

5 

5. Scheibenwischerantrieb nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, da(S die Ausgleichsfeder (34) eine Zugfeder ist. 
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Scheibenwischerantrieb 

10 

Stand der Technik 

Die Erfindung betrifft einen Scheibenwischerantrieb mit einer schwenkbar 
gelagerten Antriebswelle, einer fest mit dieser verbundenen Antriebsschwinge, 

15 einer Koppelschwinge, die mit der Antriebsschwinge durch ein Antriebsgelenk 
verbunden ist, einer Stutzschwinge, die mit der Koppelschwinge durch ein 
Stutzgelenk verbunden und durch ein Blindgelenk gelagert ist, einem 
Scheibenwischerarm, der mit der Koppelschwinge durch ein Gelenk verbunden 
ist, einer Andruckfeder, die den Scheibenwischerarm reiativ zur Koppel- 

20 schwinge beaufschlagt, und einem Ausgleichsgelenk, das an einer der 
Schwingen angeordnet ist. 

Ein solcher Scheibenwischerantrieb ist aus der EP-A-0 182 123 bekannt. Er 
dient dazu, ein am Scheibenwischerarm befestigtes Scheibenwischerblatt mit 

25 einer hin- und hergehenden Bewegung uber eine zu reinigende Windschutz- 
scheibe zu bewegen. Urn zu verhindem, dafi in dem aus Antriebsschwinge, 
Koppelschwinge und Stutzschwinge bestehenden Mechanismus, der auf einem 
Viergelenk-Mechanismus basiert, Verspannungen auftreten konnen, ist das 
Ausgleichsgelenk vorgesehen, das an der Koppelschwinge angeordnet ist und 

30 diese in zwei reiativ zueinander bewegbare Abschnitte unterteilt. Der Nachteil 
bei dieser Konstruktion besteht darin, daft die Andruckfeder ein Kippmoment 
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auf die Koppelschwinge ausubt, das zu erhohten Belastungen der verschie- 
denen Lager fuhrt. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht somit darin, einen Scheibenwischerantrieb 
5 der eingangs genannten Art dahingehend weiterzubilden, daft das von der 
Andruckfeder erzeugte Kippmoment den Betrieb des Scheibenwischerantriebs 
nicht beeintrachtigt. 

Vorteile der Erfindung 

10 

Der Scheibenwischerantrieb mit den Merkmalen des Patentanspruchs 1 hat 
den Vorteil, dafi die Ausgleichsfeder das Kippmoment, das durch die 
Andruckfeder erzeugt wird, ganz oder zumindest teilweise kompensiert, so dafi 
die Lager der Koppelschwinge geringer betastet werden. Somit konnen diese 
15 kleiner dimensioniert werden, und es ergibt sich ein ruckfreier Lauf des 
gesamten Scheibenwischerantriebs. 

Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus den 
Unteranspruchen. 

20 

Zeichnungen 

Die Erfindung wird nachfolgend unter Bezugnahme auf verschiedene 
Ausfuhrungsformen beschrieben, die in den beigefugten Zeichnungen 
25 dargestellt sind. In diesen zeigen: 

- Figur 1 in einer schematischen Ansicht einen Scheibenwischerantrieb gemafi 
einer ersten Ausfuhrungsform der Erfindung; 

30 - Figur 2 in einer perspektivischen Ansicht die Antriebsschwinge, die Stutz- 
schwinge und die Koppelschwinge des Scheibenwischerantriebs von Figur 1 ; 
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- Figur 3 in einer schematischen Ansicht einen Scheibenwischerantrieb gemaft 
einer zweiten Ausfuhrungsform der Erfindung; 

5 . Figur 4 in einer perspektivischen Ansicht die Antriebsschwinge, die Stutz- 
schwinge und die Koppelschwinge des Scheibenwischerantriebs von Figur 3; 
und 

- Figur 5 in einer schematischen Ansicht einen Scheibenwischerantrieb gemaft 
1 0 einer dritten Ausfuhrungsform der Erfindung. 

Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiete 

In Figur 1 ist schematisch ein Scheibenwischerantrieb gemafJ einer ersten 
15 Ausfuhrungsform gezeigt. Er enthalt eine Antriebsschwinge 10, die in einem 
Antriebsschwingen-Schwenkgelenk 12 fahrzeugfest gelagert ist. Die 
Antriebsschwinge 10 kann von einem (nicht dargestellten) Scheibenwischer- 
motor in eine hin- und hergehende Bewegung versetzt werden. 

20 Mit der Antriebsschwinge 10 ist eine Koppelschwinge 14 durch ein 
Antriebsgelenk 16 verbunden. Das Antriebsgelenk 16 ist hier als 
Schwenkgelenk ausgebildet. Mit der Koppelschwinge 14 ist eine Stutzschwinge 
18 durch ein Stutzgelenk 20 verbunden, das hier als Kugelgelenk ausgebildet 
ist. Die Stutzschwinge 18 ist durch ein Blindgelenk 22, das hier als 

25 Schwenkgelenk ausgebildet ist, fahrzeugfest gelagert. Zwischen dem 
Stutzgelenk 20 und dem Blindgelenk 22 ist die Stutzschwinge 18 mit einem 
Ausgleichsgelenk 24 versehen, dessen Schwenkachse etwa senkrecht zu der 
vom Blindgelenk 22 definierten Schwenkachse ist. Das Ausgleichsgelenk 24 
ermoglicht es, das Stutzgelenk 20 in einer Ebene zu verschwenken, die 

30 definiert ist durch die Schwenkachse des Blindgelenks 22 und das Stutz:gelenk 
20. 



-4- 



Mit der Koppelschwinge 14 ist in an sich bekannter Weise ein 
Scheibenwischerarm 26 verbunden, wobei ein Scheibenwischerarm- 
Schwenkgelenk 28 und eine Andruckfeder 30 vorgesehen sind, so daft ein am 
5 Scheibenwischerarm 26 angebrachtes Scheibenwischerblatt 32 gegen eine zu 
reinigende Scheibe beaufschlagt wird. 

Zwischen den beiden Abschnitten der Stutzschwinge, die auf der einen und der 
anderen Seite des Ausgleichsgelenks 24 liegen, wirkt eine Ausgleichsfeder 34, 
10 die als Zugfeder ausgebildet ist. Die Ausgleichsfeder ist so angeordnet und 
dimensioniert, daft sie das Kippmoment, das aufgrund der Ausgleichsfeder und 
des sich an der Scheibe abstutzenden Scheibenwischerblattes 32 auf das 
Antriebsgelenk 16 ausgeubt wird, kompensiert; die Ausgleichsfeder erzeugt 
also eine auf das Stutzgelenk zur Scheibe hin wirkende Kraft. 

15 

Wie in Figur 2 zu sehen ist, ist die Ausgleichsfeder in die Stutzschwinge 
integriert. Die von ihr auf das Stutzgelenk ausgeubte Kraft kann durch den 
Abstand der Wirkungslinie der Ausgleichsfeder von der Achse des 
Ausgleichsgelenks 24 und durch die Federkraft eingestellt werden. 

20 

In den Figuren 3 und 4 ist ein Scheibenwischerantrieb gemaft einer zweiten 
Ausfuhrungsform gezeigt Fur die aus der ersten Ausfuhrungsform bekannten 
Bauteile werden dieselben Bezugszeichen verwendet, und es wird auf die 
obigen Erlauterungen verwiesen. 

25 

Auch bei der zweiten Ausfuhrungsform handelt es sich urn einen Funfgelenk- 
Mechanismus. Gegenuber der ersten Ausfuhrungsform ist allerdings die 
Anordnung der Gelenke fur die Antriebsschwinge und die Stutzschwinge 
vertauscht: es ist also das Stutzgelenk 20 als Schwenkgelenk ausgefuhrt, 
30 wahrend das Antriebsgelenk 16 nunmehr ein Kugelgelenk ist. Auch ist 
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nunmehr die Antriebsschwinge mit der Ausgleichsgelenk 24 und der 
Ausgleichsfeder 34 versehen. 

In Figur 5 ist ein Scheibenwischerantrieb gemaR. einer dritten Ausfuhrungsform 
5 gezeigt. Auch hier werden fur die Bauelemente, die von den vorangegangenen 
Ausfuhrungsformen bekannt sind, dieselben Bezugszeichen verwendet, und es 
wird auf die obigen Erlauterungen verwiesen. 

Im Unterschied zu den ersten beiden Ausfuhrungsformen ist bei der dritten 
10 Ausfuhrungsform die Koppelschwinge mit dem Ausgleichsgelenk 24 und der 
Ausgleichsfeder 34 versehen, so dad unmittelbar das Stutzgelenk von dem 
Kippmoment entlastet wird, das von der Andruckfeder erzeugt wird. 
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5 Patentanspruche 

1 . Scheibenwischerantrieb mit einer schwenkbar gelagerten Antriebswelle, 
einer fest mit dieser verbundenen Antriebsschwinge (10), einer 
Koppelschwinge (14), die mit der Antriebsschwinge durch ein Antriebsgelenk 

10 (16) verbunden ist, einer Stutzschwinge (18), die mit der Koppelschwinge 
(14) durch ein Stutzgelenk (20) verbunden und durch ein Blindgelenk (22) 
gelagert ist, einem Scheibenwischerarm (26), der mit der Koppelschwinge 
durch ein Gelenk (28) verbunden ist, einer Andruckfeder (30), die den 
Scheibenwischerarm relativ zur Koppelschwinge beaufschlagt, und einem 

15 Ausgleichsgelenk (24), das ein einer der Schwingen angeordnet ist, dadurch 
gekennzeichnet, daft an dem Ausgleichsgelenk eine Ausgleichsfeder (34) 
vorgesehen ist. 

2. Scheibenwischerantrieb nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daft das 
20 Antriebsgelenk (16) ein Kugelgelenk ist, daft das Blindgelenk (22) und das 

Stutzgelenk (20) jeweils ein Schwenkgelenk sind und da(3> das 
Ausgleichsgelenk (24) und die Ausgleichsfeder (34) an der Koppelschwinge 
(14) angebracht sind. 

25 3. Scheibenwischerantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daft das 
Antriebsgelenk (16) ein Kugelgelenk ist, daft das Blindgelenk (22) und das 
Stutzgelenk (20) ein Schwenkgelenk sind und daft das Ausgleichsgelenk 
(24) und die Ausgleichsfeder (34) an der Antriebsschwinge (10) angebracht 
sind. 

30 
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4. Scheibenwischerantrieb nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daO, das 
Antriebsgelenk (16) und das Blindgelenk (22) ein Schwenkgelenk sind, dad 
das Stutzgelenk (20) ein Kugelgelenk ist und daft das Ausgleichsgelenk (24) 
und die Ausgleichsfeder (34) an der Stutzschwinge (18) angebracht sind. 

5 

5. Scheibenwischerantrieb nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, daft die Ausgleichsfeder (34) eine Zugfeder ist. 
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5 Zusammenfassung 



Bei einem Scheibenwischerantrieb mit einer schwenkbar gelagerten 
10 Antriebswelle, einer fest mit dieser verbundenen Antriebsschwinge (10), einer 
Koppelschwinge (14), die mit der Antriebsschwinge durch ein Antriebsgelenk 
(16) verbunden ist, einer Stutzschwinge (18), die mit der Koppelschwinge (14) 
durch ein Stutzgelenk (20) verbunden und durch ein Blindgelenk (22) gelagert 
ist, einem Scheibenwischerarm (26), der mit der Koppelschwinge durch ein 
15 Gelenk (28) verbunden ist, einer Andruckfeder (30), die den 
Scheibenwischerarm relativ zur Koppelschwinge beaufschlagt, und einem 
Ausgleichsgelenk (24), das ein einer der Schwingen angeordnet ist, sollen die 
von der Andruckfeder erzeugten Kippmomente verringert werden. Zu diesem 
Zweck ist an dem Ausgleichsgelenk eine Ausgleichsfeder (34) vorgesehen. 

20 



Fig. 1 



-9- 



Bezugszeichenliste 
10: Antriebsschwinge 
1 2: Antriebsschwingen-Schwenkgelenk 
14: Koppelschwinge 
5 16: Antriebsgelenk 
18: Stutzschwinge 
20: Stutzgelenk 
22: Blindgelenk 
24: Ausgleichsgelenk 
10 26: Scheibenwischerarm 

28: Scheibenwischerarm-Schwenkgelenk 

30: Andruckfeder 

32: Schweibenwischerblatt 

34: Ausgleichsfeder 
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